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Dieses Hubgerét is speziell fiir das Heben von PKW'’s konstruiert, weshalb es sehrstark abgeraten wird,
alle andere Gerate mittels dieser Hebebiihne zu heben.

BESCHREIBUNG

Diese MASCOT 3322 ist eine 2-Saulen flurmontierte elektromechanische Hebebiihne mit 2 Motoren,
automatischem Gileichlauf und mit einer Tragfahigkeit von 3000 kg.

Die elektrischen Verbindungen der Bihne werden in eimen Portal gefihrt.

Wie erwadhnt ist die Bihne mit automatischem Gleichlauf versehen, welches bedeutet, daB die Saule, die
schneller ist, stoppt und wartet auf die andere. Dies geschieht wenn es ein Unterschied von ca. 15 mm
gibt. Sollte dieses System nicht funktionieren, gibt es ein Back-Up-System, wo die Blihne in einen
»Sicherheitsstopp” bei einem Unterschied von ca. 80 mm fahrt. Die Bihne kann jetzt weder auf noch ab
fahren. Autorisierten Monteur hinzuziehen.

Die auf dem Steuerkasten ausgeordneten Taster der ,, Totmannsteuerung” sind einfach und bequem zu bedienen.

Doppeltes Sicherheitssystem:

1. Das System spricht im Fall von Unregelmassigkeiten im Muttern- und Spindelsystem an. Jede
Spindel ist mit 2 Muttern versehen: einer Hauptmutter, welsche die Last tragt sowie einer
unbelasteten Sicherheitsmutter. Der Abstand zwischen beiden Muttern ist ab Werk auf 24 mm
eingestellt. Reduziert sich dieser Abstand auf 22,5 mm muissen beide Muttern ausgetauscht werden.
Der Abstand muB entsprechend geltender Gesetzgebung kontrolliert werden (siehe
Kurzbetriebsanleitung auf der Hebebiihne). Der Abstand wird mit Hilfe des mitgelieferten
Kontrollwerkzeuges im Zubehdrpaket Nr. 6 kontrolliert. Wenn die Tragmuttern verschliessen sind,
fallen diese ca. 22 mm. Die Belastung wird in diesem Fall vom Sicherheitsmutter ibernommen und
die Hebebiihne wird automatisch stoppen (kann einmal auffahren).

Die Aufnahme des vorschriftméassigen Betriebes setzt unbedingt autorisierte Monteurhilfe voraus.

2. Ein Sicherheitsseil sorgt dafir, daB die Hebebiihne in Obstruktionsfallen nicht schief 1auft. Dieses
Seil aktiviert einen Sicherheitsschalter, wenn z.B. eine Seite der Hebeblihne aufgrund eines
Hindernisses nicht abgesenkt werden kann. Die Hebeblhne wird in diesem Fall umgehend zum
Stehen gebracht. Das Hindernis kann durch das Betatigen des AUF-Tasters entfernt werden.

3. Die Buhne ist mit einem Warnungs-Tongeber versehen, der automatisch betatigt wird und die
Biihne stoppt, wenn die Unterkante der Hubarme sich in einer Héhe von 300 mm vom Boden
befindet; durch das Wiederbetatigen des AB-Druckknopfes wird die Senkung fortsetzen.

4. Lautstarke-MeBwert am Steuerplatz und MeBhdhe 1,6 m: max. 63 dB(A).
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Kontrollieren Sie, daB folgende Beschriftungsschilder an der Hebebiihne befestigt sind:

Maschinenschild mit folgenden Daten:

Tragfahigkeit:

(ax) STENHOJ A/S

v I MAX. 3000 KG
DENMARK 404 519
MASCHINEN-NR. 5
LIEFERJAHR
PE CAP MAX.
MODELL-NR. TRAGFAHIGKEIT

Bedienungs- und Wartungspiktogramm:
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/
STENH@J A/S Tel.: + 4576 82 13 30
Barrit Langgade 188-190 Fax: + 4576 82 13 31
DK-7150 Barrit s I E N HQJ CVR-nr. 16 92 61 91
E-mail: info@stenhoj.dk
Homepage: www.stenhoj.dk
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Konformitatserklarung
im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang Il A

Kfz-Hebebiihne: Mascot 3322 Baujahr: 2011
Modell-Nr-.:
Serien-Nr.:
2-Saulen-Uberflurhebebiihne
Max. 3000 kg Tragféhigkeit

Hersteller: STENH@J A/S
Barrit Langgade 188-190
DK — 7150 Barrit

Hiermit erkléren wir, dass die oben bezeichnete Maschine aufgrund ihrer Konzipierung und
Bauart sowie in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung den einschlégigen
grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen entspricht. Bei einer nicht mit
uns abgestimmten Anderung der Maschine verliert diese Erklarung ihre Giiltigkeit.

Einschldgige EG-Richtlinien:
- Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
- Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit 2004/108/EG

Angewandte harmonisierte Normen, insbesondere:
- EN 1493:2010

- EN 12100-1:2010; EN 12100-2:2010

- EN 60204-1:2006

-EN ISO 13849-1:2008

Dokumentationsverantwortlicher war:
Seren Madsen, Barrit Langgade 188-190, DK-7150 Barrit

Barrit, 2011 Anders ol wrefsen

Anders Jul Nielsen
Leiter der Konstruktion
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BEDIENUNG
Die Hebebiihne darf nur von bezliglich Betrieb und Wartung unterwiesenem Personal bedient werden.

Positionierung des Fahrzeuges:
Das Fahrzeug zwischen die beiden Saulen fahren und die vier Teleskoparme unter das Fahrzeug
schwingen.

Hubvorgang:

Die Teleskoparme einstellen, so daB3 die Aufnahmen, die mit rutschhemmendem Material belegt sind,
unter den tragenden Fahrzeugteilen stehen.

Die Aufnahmen sind sorgfaltig einzustellen, damit das Fahrzeug nicht verrutscht. Bitte bemerken, dafB3 die
Aufnahmen laut einer Plazierung im Verhalinis zu den Hubpunkten des Fahrzeuges wie auf
untenstehende Skizze gezeigt dimensioniert sind.

Center for lgftepunkt / Center of lifting point
Mitte des Hubpunktes / Centre du point de levage
l Centro del punto de elevacion

| Max. 1/2 R
|
\
|
|

Centrum for lyftpunkt

Die Aufnahmehdéhen einstellen, damit diese gleichzeitig an den vier Hubpunkten angreifen.
Taster AUF betétigen, Fahrzeug ca. 10 cm anheben, nochmals kontrollieren, ob die Aufnahmen richtig
angebracht sind und kontrollieren ob die Armverriegerlungen im Eingriff sind.

Danach kann das Fahrzeug in die gewlinschte Héhe gehoben werden. Fahrzeug und Hebebiihne sind
wahrend des Hubvorganges zu beobachten.

Senkvorgang:

Kontrollieren, daB sich keine Personen im Arbeitsbereich der Biihne befinden.

Daflir sorgen, daB alle Gegensténde vom Arbeitsbereich der Blihne entfernt worden sind.

AB-Taster betétigen, bis die Bihne automatisch ca. 300 mm von der Bodenstellung stoppt, danach den AB-
Taster wieder betétigen bis die Bihnen in der untersten Stellung stoppt.

AB-Taster betétigen und die Buhne senken, bis die Unterkante des Hubstuhls eine H6he von ca. 300 mm
erreicht. Bei dieser Hohe wird die automatische FuBabweisung der Biihne aktiviert und die
Senkbewegung wird gestoppt. Die FuBabweisung wird mit einer Reihe Pieptdne angezeigt. Den AB-
Taster loslassen und ihn umgehend danach wiedereindriicken, wonach die Senkbewegung fortsetzt, bis
die Biihne automatisch in unterster Stellung stoppt.
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Grine LED = LED 1 Die griine LED hat 4 Stande: sie kann leuchten, ausgeschaltet sein, langsam

oder schnell blinken.

Konstantes Licht: OK

Ausgeschaltet: wenn die Bihne 1auft und aufrichtet, schaltet die griine LED
aus.

Langsames Blinksigna: Druckknopf war bei Power ON betétigt worden und die
Bihne kann nicht laufen, bevor der Fehler abgeholfen worden ist.

Schnelles Blinksignal: Fehler (die rote LED gibt den Fehlertyp an).

Gelbe LED = LED 2 Wenn diese LED leuchtet, ist die Bihne in Balanz

Ro

te LED = LED 3 Wenn diese LED leuchtet, ist die Buhne fir Betatigung blockiert. Dies geschiet
unmittelbar nach dem Loslassen eines Tasters, und sichert, daB die Biihne zur
Ruhe kommt, bevor sie wieder-betatigt werden kann.

Falls es ein Fehler gibt, wird die LED im selben Takt wie den Lautgeber
blinken, um den Fehlertyp anzugeben, siehe das Fehlersuche-Schema.

Wenn all LEDs ausgeschaltet sind, gibt es keine Spannung zur Steuerung.

In dem Augenblick als die Biihne stoppt und die Z&hlerwerten gespeichert werden missen, schalten die
drei Standlichtdioden kurz aus. Wenn sie wieder einschalten sind die Z&hlerwerten gespeichert worden.

Sicherungen: Siehe elektrisches Schaltschema.

AUTOMATISCHE HOHENENDSCHALTER

Esg

ibt die Méglichkeit, 2 automatischen Héhenendschalter zu programmieren.

Programmierung des oberen automatischen Endschalters:

1.
2.
3.

4.
5.

Die Bihne zur gewiinschten Hohe heben.

Hauptschalter ausschalten. Ca. 10 Sek. warten.

Beide Drucktaster AUF und AB betatigen, sie dauernd driicken und gleichzeitig den Hauptschalter
einschalten.

Die Bihne beginnt jetzt zu piepen.

Den AUF-Taster loslassen: hierdurch wird der obere automatische Endschalter gespeichert. Bitte
bemerken: wenn beide Drucktaster losgelassen sind, ist die Steuerung zuriick im normalen Betrieb.

Annullierung des oberen automatischen Endschalters:

Beide Drucktaster AUF und AB betétigen, sie dauernd driicken und gleichzeitig den Haupstschalter

6. Die Blihne senken, bis der automatische FuBabweiser aktiviert wird.
7. Den Hauptschalter abschalten. Ca. 10 Sek. warten.
8.
einschalten.
9. Den AUF-Taster loslassen. Der obere automatische Héhenendschalter ist jetzt annulliert.
Programmierung des unteren automatischen Endschalters:

Die Bihne zur gewiinschten Hohe heben. Die Punkte 2-5 wiederholen; aber diesmal den AB-Taster loslassen,
um den unteren automatischen Endschalter zu speichern.

Annullierung des unteren automatischen Endschalters:

Die Blihne senken, bis der automatische FuBabweiser aktiviert wird. Die Punkte 7-9 wiederholen; aber
diesmal den AB-Taster loslassen, um den unteren automatischen Endschalter zu annullieren.

Wenn die automatischen Endschalter gespeichert worden sind, stoppt die Blihne beim Heben nur an diese
Endschalter. Die automatischen Ho6henendschalter dienen als oberen Endschalter, welches bedeutet, daB die
Blihne automatisch aufrichtet, bis die beiden Saulen dieselbe Hbhe erreichen.
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WARTUNG

Spindeln und Muttern: Diese erfordern aufgrund ihrer Prazision sorgfaltige Wartung. Sie miissen generell
von jeglicher Verschmutzung befreit und jederzeit in gutem Schmierzustand sein (siehe u.a.
Schmiervorschrift). Bei nicht Beachten dieses Hinweises besteht die Gefahr, daB Spindeln und Muttern

Schaden nehmen.

Das Sicherheitssystem der Hebebiihne ist wartungsfrei, jedoch sollten die beweglichen Teile oben auf den
Séulen halbjahrlich gefettet werden.

Keilriehmen: Diese sollen einmal pro Jahr zur korrekten Spannung nachjustiert werden, d.h. bei einem
kréftigen Druck auf die Mitte der Keilriehmen darf es nur mgglich sein, sie 5 mm herunterpressen zu kénnen.

Schwerlastanker: Diese miissen einmal pro Jahr mit einem Moment von 60 Nm nachgespannt werden.

Schmierung:

Die Hebebiihne erfordert eine halbjahrliche Durchsicht, bei der alle beweglichen Teile wie folgt zu

schmieren sind:

(mit Pinsel auftragen)

SCHMIERSTELLE ZUGANG SCHMIERMITTEL EMPFOHLENE
PRODUKTE
Lithiumfett:

1. Laufrollen/Laufrohen| Stahlband an Lithium-Seifenfett mit - Castrol APS 2*
Séaulenfront Hochdruckzusatzmitteln, - Shell Retinax EP 2
entfernen Dichtigkeit NLGI 2 - Q8 Rembrandt Moly

(mit Pinsel auftragen)
Molybdan Disulphid Fett:

2. Spindeln/Mutter Stahlband an Lithiumbasiertes Schmier- - Castrol MS3 Grease*
Séaulenfront fett mit min. 3% Molybdan- - Shell REtinax HDX2
entfernen Disulphid (Mo,S). - Q8 Rembrandt Moly

3. Oberes Obere Saulen- Lithiumfett - siehe Punkt 1
Lagergehduse abdeckung entfernen

4, Armaufhangung Lithiumfett - sieche Punkt 1

5. Armverriegelung Schmierdl

*) Mit diesen Produkten ab Werk geschmiert.

Reinigung:

Reinigung von 2-S&ulen Uberflur-Hebebiihnen zum Vorbeugen von Lackschéden.

Korrodierende Fliissigkeiten wie Bremsfliissigkeiten, Ol, Brennstoff oder andere Lésungsfliissigkeiten
missen umgehend abgewischt werden, sonst wird die Lackierung beschadigt.
Besonders muf3 auf dem korrodierenden Effekt von Salz im Herbst und Winterperiode beachtet werden.

Die Reinigungsmittel diirfen kein schleifenden Effekt ausweisen oder Lésungsmittel enthalten.

Die Bihne mufB3 mindestens jede Woche gereinigt werden.

Die Bihne muB mit einem nicht-korrodierenden Reinigungsmittel laut gereinigt werden.
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Die Hebebiihne laut nachstehendes Schemas reinigen und abwischen:

Wie oft: Wo: Was: Bemerkungen:
Aufnahmen
Jede Woche Arme Reinigen und abwischen
Hubstuhl
Saule

Es wird keine Reklamation wegen Lackabschalungen oder Rostschaden akzeptiert, die durch fehlende oder
ungenltgende Reinigung oder Wartung verursacht sind.

Schadenausbesserung
Die Ausbesserung von Schaden an der Lackierung muB umgehend durchgefihrt werden, um die
Verbreitung des Schadensumfangs zu minimieren.

Die Schaden werden typisch von folgenden Typen sein:
1. Schéaden, die nicht in der Metaloberflache eindringt und in nur in der Lackierung liegt
2. Schéden in der Metaloberflache

Reparaturméglichkeiten
Bei dem Lieferanten um Beratung suchen.

Nicht vergessen, die RAL-Nummer der Lackfarbe bei Bestellung mitzuteilen.

GARANTIE:

Die Garantie betragt 1 Jahr und erstreckt sich auf Produktions- und Materialfehler. Voraussetzung ist
jedoch die strickte Einhaltung dieser Betriebs- und Wartungsanleitung. Die Garantie hat zur Folge, daf3
Stenhgj sich dazu verplichtet, nach eigenem Wahl, defekte Ersatzteile zu reparieren oder auszutauschen in
der Stenhgj Biihne. Keine anderen Forderung kann unter der Garantie geltend gemacht werden.

WICHTIG: Die in den Stenhgj Hebebihnen angewandten Ersatzteile sind durch die danischen und
deutschen Behérden (Teknologisk Institut/TUV) qualitatsgepriift und typenabgenommen und erfillen die
Kriterien der DS/EN 1493:2010. Es wird darauf aufmerksam gemacht, daB die Anwendung von
Sicherheitsersatzteilen oder anderen wesentlichen Teilen, die nicht diese Kriterien erfiillen, kann zur Folge
haben, daB die ausgestellte Typengenehmigung seine Glltigkeit verliert, und daB3 die Bliihne damit nicht
langer den zwischen Stenhgj und den relevanten Behdrden festgelegten Sicherheitsbestimmungen fir das
Produkt nachkommt.

Die Produkten- und Mangelhaftung und Garantiegewéahrleistung Stenhgjs kénnen nicht geltend gemacht
werden, wenn es festgestellt werden kann, daB kontrete Schaden oder Mangel auf die Anwendung von
nicht von Stenhgj herriihrenden Ersatzteilen zuriickzufiihren sind.
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FEHLERSUCHE

Bei Betriebsstérungen folgende Teile priifen:

1. Stromunterbrechung 4. Drahtseilbruch
2. Hauptsicherungen 5. Hindernisse unter Hebebuhne
3. Elektromotor

Wenn diese Teile in Ordnung sind, aber die Hebebihne noch nicht funktioniert, ist das Sicherheitssystem
eingerastet. Die Hebebliihne darf deshalb nie von Unkundigen gestartet oder repariert werden. Rufen Sie
bitte die nachste Servicestelle.

Keine Arbeiten an der Hebenliihne vornehmen, ehe der Hauptschalter abgeschaltet worden ist.

Setzen Sie nicht die Sicherheitsvorrichten auBer Betrieb, um mit der Hebeblhne trotz der eingetretenen
Betriebestérungen weiter arbeiten zu kénnen.

SYMPTOM URSACHE ABHILFE
Die Biihne kann weder Stromausfall Sicherungen Uberprifen. Elektrofachmann zu
heben, noch senken Rate ziehen.
Uberlastung Hebebiihne entlasten und wieder betéatigen
Defekter elektronischer Sensor Monteurhilfe erforderlich
Fehler im elektrischen System Elektrofachmann zu Rate ziehen
Die Bihne kann nicht Hindernis unter den Armen AUF-Taster betétigen und Hindernis entfernen
gesenkt werden oder den Hubstlhlen
Tragmutterbruch Ein Hubstuhl wird jetzt von der

Sicherheitsmutter getragen. Die Hebebiihne
darf, bevor der Schaden behoben ist, unter
keinen Umstanden benutzt werden. Monteur
erforderlich.

Sicherheitsseil gesprungen Seil austauschen
Die Hebebiihne macht Ungeniigende Schmierung der Spindel schmieren
auBergewdhnliche Spindel
Gerausche, oder die ] ]
Abgenutztes oberes oder Monteurhilfe erforderlich

Spindel ist warm
unteres Lager
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FEHLERANGABEN

Wenn ein Fehler entsteht, der das Laufen der Bihne verhindert, wird bei der Betétigung einen
Fehlersignal in Form einer spezifiken Anzahl (8) kurzen und langen Tonsignale abgegeben. D.h. einen
Fehlerkode, der via das untenstehende Schema oder Kontakt zum Wartungspersonal zu einer
eigentlichen Fehlerbeschreibung oder Wartungsinstruktion Ubersetzt werden kann, wonach Abhilfe oder
Fehlerbehebung angefangen werden kann.

Wenn die Sequenz der Tonsignale vorkommt, wird der Fehler mit einem langen Signal angegeben;
mehrere gleichzeitigen Fehler kénnen via eine Sequenz von kurzen und langen Tonsignalen angezeigt
werden.

Beispiel: __ _ __
Hier werden erst 6 kurzen Tonsignale gehért, nachgefolgt von einem langen und abschlieBend mit einem

kurzen (insgesamt 8) gehdrt. Der lange Tonsignal (Nr. 7) indiziert also ein Fehler in Nr. 7 im
untenstehenden Sequenzschema.

Hinweis ! Hier ist es wichtig, daB kein Stromabschaltung vorgenommen wird, da man dann den
Fehler annuliert und dadurch die Méglichkeit fiir Identifikation und Abhilfe verliert.

Die Sequenz kann flr Fehlehrangabe bei jeder Aktievierung der Betatigungsdrucke wiederholt werden.

Fehlersuche:

"AUF” ganz kurz betétigen.

Die abgebene Piepton-Sequenz dekodieren, oder das Blinkmuster auf LED3 beobachten.

Die Sequenz besteht aus insgesamt 8 Pieptdnen/Aufblitzen, OK-Sdand wird mit einem kurzen Signal
angegeben, Fehler wird mit einem langen Signal angegeben.

Fehler 1 bis 4 — Gemeinsam:

Uberpriifen, daB die Versorgungsspannung innerhalb des festgesetzten Versorgungsgebiets liegt, sowohl
wahrend des Betriebes und im Stillstand. Falls die Versorgungsspannung fallt wenn die Bihne beim Fahren
ist, wird dies oft als einen Pulsfehler registriert.

Uberpriifen, daB die Signalkabel von den Saulen an den richtigen Steckern auf der Platine angeschloBen
sind. Falls X3 und X4 vertauscht worden sind, wird dies einen Pulsfehler verursachen wenn die Blihne
regulieren soll, oder die Blihne wird schief zum unteren Endschalter senken.

32
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TONSIGNAL NR. URSACHE ABHILFE
1 Startfehler, Betriebsséule Die Bihne 30 Sek. ausschalten, und danach wieder einschalten
Die Zeit, wo der Schiitz zieht (um evt. Fehler zu annulieren).
bis zu den Pulsen OK sind, ist AUF betéatigen. Startet der Motor kurzzeitig ?
zu lang Ja.
Riemen und Pulssystem Uberpriifen, hierunter daB das Kabel vom
Pulssystem unbeschéadigt ist und korrekt angeschlossen.
Nein.
Motor und Schiitz Uberprifen. Der Motor soll unbeschwert starten
kdénnen, sonst gibt es einen mechanischen Defekt, oder die Blihne
ist Uberlastet. Der Schiitz soll ziehen, wenn es Licht in LEDS gibt,
sonst ist entweder Schiitz oder Platine defekt.
2 Pulsfehler, Betriebssaule Uberpriifen, daB alle Magneten an der Riemenscheibe die
Die Zeit zwischen den Pulssensoren an der oberen Platte aktivieren.
Einzelpulsen ist aufer Gebiet Riemen und Pulssystem tberpriifen, hierunter daB das Kabel vom
Pulssystem unbeschadigt ist und korrekt angeschlossen.
3 Startfehler, Die Blihne 30 Sek. ausschalten, und danach wieder einschalten
entgegengesetzter Saule (um evt. Fehler zu annulieren).
Die Zeit, wo der Schiitz zieht AUF betéatigen. Startet der Motor kurzzeitig ?
bis zu den Pulsen OK sind, ist Ja.
zu lang Riemen und Pulssystem Uberprifen, hierunter daB das Kabel vom
Pulssystem unbeschadigt ist und korrekt angeschlossen.
Nein.
Motor und Schiitz Uberprifen. Der Motor soll unbeschwert starten
kénnen, sonst gibt es einen mechanischen Defekt, oder die Biihne
ist Uberlastet. Der Schiitz soll ziehen wenn es Licht in LED7 gibt,
sonst ist entweder Schiitz oder Platine defek.
4 Pulsfehler, Uberpriifen, daB alle Magneten an der Riemenscheibe die
entgegengesetzter Saule Pulssensoren an der oberen Platte aktivieren.
Die Zeit zwischen den ) Riemen und Pulssystem iiberpriifen, hierunter daB das Kabel vom
Einzelpulsen ist auBer Gebiet Pulssystem unbeschéadigt ist und korrekt angeschlossen.
5 Obstruktion / Unbalanz Wird bei der Betatigung des AUF-Tasters annuliert, so daB AUF
wahrend der Senkung noch die Prioritat hat, und man von einem Hindernis wegfahren
kann.
Uberpriifen, daB es eine Hinderungen unter der Biihne, die die
Senkung hindert. Evt. AUF betatigen, um festgeklemmte
Gegenstande freizugeben.
Den Zustand der Trag- und Sicherheitsmutter, sowie ihre
gemensammen Abstand lberprifen.
Obstruktionsschalter und angehérigen Kabelverbindungen
Uberprifen, wenn obengenannten MaBnahmen nicht helfen.
6 Unbalanz wahrend dem Hauptschalter ausschalten (siehe unten) und die beiden Hubstlhle
Heben — K1/Safery nicht manuell in vollstdndiger Balanz bringen — die Bihne zur untersten
gezogen Stelle senken, um die Pulswerte nullzustellen - die Vorschriften im
Abschnitt "Vorschriften flr die manuelle Betatigung der Bihne”
Die Biihne ist aus der folgen.
Ausgleichzone gefahren und Untenstehendes Restarting-Verfahren durchfiihren, und danach
die Sicherheitsliberwachung Uberprifen, daB die Ausgleichung korrekt geschiet.
hat dieFunktion gestoppt
Falls die Bihne nach dem Restarting-Verfahren noch nicht
funktioniert, beobachten ob LED4 leuchtet, wenn die Blihne
betatigt wird. Wenn dies der Fall ist, aber die Blihne noch immer in
Fehler 6 geht, ist die Steckkarte defekt und muB3 ausgetauscht
werden.
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7 Fehler im Sicherheitskreis

Das Sicherheitssystem ist
nicht funktionsfahig, und die
Biihne kann deshalb nicht
funktionieren

Hauptschalter ausschalten (siehe unten) und die beiden Hubstiihle
manuell in vollstandiger Balanz bringen — die Biihne zur untersten
Stelle senken, um die Pulswerte nullzustellen - die Vorschriften im
Abschnitt "Vorschriften fir die manuelle Betétigung der Biihne”
folgen.

Untenstehendes Restarting-Verfahren versuchen. Wenn dies nicht
hilft, die Steuerplatine austauschen.

8 Speicherfehler

Die Position der Blihne ist
nicht korrekt bei der letzten
Fahrt gespeichert worden.

Hauptschalter ausschalten (siehe unten) und die beiden Hubstiihle
manuell in vollstandiger Balanz bringen — die Biihne zur untersten
Stelle senken, um die Pulswerte nullzustellen - die Vorschriften im
Abschnitt "Vorschriften fir die manuelle Betétigung der Biihne”
folgen.

Untenstehendes Restarting-Verfahren versuchen. Funktioniert die
BlUhne danach, Gberprifen, daB alle Kabelverbindungen
unbeschéadigt sind und daB sie nicht mit beweglichen Teilen auf
der BUihne in Beriihrung sind, die Abnutzungsschaden an den
Kabeln verursachen kénnten. Fehler 8 ensteht oft infolge
Kurzschlisse im elektrischen System der Blhne.

Restarting-Verfahren:

Die Blihne ausschalten.

Beiden Hubstlhle zur Bodenstellung und in Gleichstand bringen. Wenn dies schon erfillt ist, dann 30

Sekunden warten.

Die Biihne einschalten. Beide unteren Sensoren sollen leuchten.

Die Bihne soll jetzt funktionieren, und die Fehlersuche kann evt. fortsetzen.

Bei Austausch von Steckkarten soll das Dokument ”"Return note for circuit boards” ausgefiillt
werden und mit der defekten Steckkarte zuriick zum Lieferanten mitgeschickt.
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35 T61836

UBERWACHUNG DER SENSOREN / MOTORSCHUTZSCHALTER

Es wird wahrend der Fahrt kontrolliert, daB der Abstand zwischen den Pulsen nicht eine vorausbestimmte
Zeit liberschreitet. Wenn einer der drei Magneten in der Keilriemenscheibe fehlt, oder ein Sensor defekt ist,
oder es aus irgendeinem Grund nicht korrekt abgetastet wird, wird dies eine Uberschreitung der Zeit
verursachen, und die Blhne stoppt.

Ebenfalls wird einen groBen Fall in den Motordrehungen, z.B. wegen fehlender Phase, verursachen, daf3
die Bihne stoppt.

Damit der Motor die volle Drehzahl erreichen kann, wird es erlaubt, daB die 0.g. Anforderungen an die

Impulsen nicht im ersten ca. V2 Sekund nach der Aufstart des einzelnen Motors erfillt werden. In der Praxis
bedeutet dies, daB einer der 0.g Fehler innerhalb weniger als einer Sekunde registriert wird.

MABNAHMEN BEZUGLICH DER MANUELLEN BETATIGUNG DER BUHNE

Immer die Versorgungsspannung zur Steuerung abschalten, bevor manuell auf der Keilriemenscheibe oder
der Spindel gedreht wird. Bevor die Steuerung wieder angeschaltet wird, muB3 gesichert werden, dafB die
Hubstlhle Gber oder vor den Bodenstellungssensoren stehen, und daB sie in gleicher Hdhe sind.

Dies kann dadurch kontrolliert werden, daB die Indikatorlampe oben an den Sallen leuchtet.

Bei der ersten Lauf nach dem Start wird eine eventuelle kleine Schiefheit ausbalanciert werden, wenn die
Biihne die Bodenstellung erreicht. Eine grdBere Schiefheit wird die Blihne stoppen, wenn der erste
Hubstuhl die Bodenstellung erreicht, und es ist danach notwendig die Blihne abzuschalten und wieder
anzuschalten, um den zweiten Hubstuhl auf seinem Platz einzufahren — evt. in mehreren Malen abhéngig
vom initialen Héhenunterschied.
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